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Subiecte:

Puteri n circuite liniare de curent alternativ rofarat. Expresiile puterii pentru circuite dipolaienple ([1]
—pag. 106-112)

Modele intrare-igire ale sistemelor dinamice monovariabile netedegé diferentiale,
([ 19] -pag 71-75)

Caracteristici de frecvem Diagrama Bode. Algoritm de trasare ([19] - pd$4-170)

Analiza regulatorul PID; proprigtfile sistemelor automate cu regulatoare PID. ([1®hg.65-69)

Structuri complexe de reglare: reglarea dité¢ftedforward), reglarea combifaf[18], - pag 165-168)

Redresorul monofazat in punte comandat gmetvcu filtru de curent la $@e. Perturbgi introduse in reea de
redresoare. ([2], pag. 187-190, 230-233)

Convertor c.c. — c.c. cu futienare Tn do#é cadrane. Principiul modidi in latime a impulsului (PWM). ([2],
pag. 40-42, referat 18wavw.euedia.tuiasi.ro/lab_ep

Invertorul PWM monofazat — structura bde punte. Modularea sinusoidlalu eantionare natural( Referat
25 -—www.euedia.tuiasi.ro/lab_&p

Transformatorul monofazat. Principiul de ftinoare. Raportul de transformare. Eiile ([24], [26]).

Caracteristicile de funionare ale motoarelor de curent continuu cu exeitsepardt, reglarea vitezei ([25],
[26]).

Bilantul puterilor, expresia cuplului masinii asione, caracteristica M = f(s), ([25], [26]).

Numiratoare asincrone binare (directe, inverse, revéediti[4], [5], [26]).

Reglarea n cascada turaiei motoarului de c. c. cu excita separdt, schema bloc, alegergaacordarea
regulatorului de curent, [6], [11], [26].

Reglarea vitezei sistemele degtianare electrig cu motoare asincrone trifazate prin modificarex\enei
tensiunii de alimentare (convertorul rotativ decfrerta) [8], [11], [26].

Instalgii pentru compensarea puterii reactive (cauzglefectele unui factor de putereazat, mijloace
naturalesi artificiale de compensare a puterii reactive) 3{[ [21]).

Microclimatul luminos confortabil (nivelul de ilumare, directia luminii, luminanta, compozitia luriiin
[21].

Modelul geometric direct si indirect al robotuplanar cu 2 grade de libertate ( [23],[26]) ;

Deducerea si utilizarea matricei Jacobian pentoatiode tip brat([10], [23], [26])

Principiul controlului vectorial al mgnii de indugie. Controlul fluxului Tn sistemele cu orientarepdu
fazorul reprezentativ al fluxului rotoric, ([161LT]).

Implementarea structurilor de control vectorial. thtka direct de determinare a poii fazorului
reprezentativ de flux. Metoda indiréate determinare a poii fazorului reprezentativ de flux, ([16], [17]).
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