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 Subiecte: 

 

1. Puteri în circuite liniare de curent alternativ monofazat. Expresiile puterii pentru circuite dipolare simple 

([1]) 

2. Circuite trifazate în regim permanent sinusoidal: reprezentarea în complex a sistemelor trifazate,  

conexiunile sistemelor trifazate ([1]).  

3. Modele intrare-ieşire ale sistemelor dinamice monovariabile netede: ecuaţii diferenţiale, funcţii de 

transfer  ([17]) 

4. Răspunsul la frecvenţă a sistemelor dinamice liniare monovariabile netede, definitii, interpretări fizice. 

Caracteristici de frecvenţă. Diagrama Bode. Algoritm de trasare ([17]) 

5. Convertor c.c. – c.c. (chopper) cu funcţionare în 4 cadrane – structura braţ de punte (half bridge).([3]) 

6. Analiza comparativă a structurilor buck  şi boost în cazul regimului de de curent neîntrerupt (conducţia 

continua).([3]). 

7. Funcţionarea invertoarelor PWM. Modularea sinusoidală. ([3]). 

8. Transformatorul monofazat. Principiul de funcţionare. Raportul de transformare. Ecuaţii, ([24], [25]),  

9. Caracteristicile de funcţionare ale motoarelor de curent continuu cu excitatie separată, reglarea vitezei, 

([25], [26]),  

10. Bilantul puterilor, expresia cuplului masinii asincrone, caracteristica  M = f(s), ([25],[26]) 

11. Amplificatoare de instrumentatie. Amplificatorul diferential, amplificator de instrumentatie cu  3 AO, 

[4]. 

12. Circuite logice secvenţiale: numărătoare asincrone de 4 biţi (directe, inverse, reversibile), ([5], [6], [26]). 

13. Reglarea în cascadă a turaţiei motoarului de c. c. cu excitaţie separată (modelul matematic, alegerea şi 

acordarea regulatorului de curent, alegerea şi acordarea regulatorului de turaţie), ([7], [12], [26]). 

14. Reglarea vitezei sistemele de acţionare electrică cu motoare asincrone trifazate prin modificarea 

frecvenţei tensiunii de alimentare (convertorul rotativ de frecvenţă), ( [9], [12], [26]). 

15. Instalaţii pentru compensarea puterii reactive (cauzele şi efectele unui factor de putere scǎzut, mijloace 

naturale şi artificiale de compensare a puterii reactive), ([14], [19]). 

16. Microclimatul luminos confortabil (nivelul de iluminare, directia luminii, luminanta, compozitia 

luminii), [19]. 

17. Sistemul senzorial al robotilor manipulatori (clasificare, senzori interni, externi tactili si de proximitate) 

[10], [26]; 

18. Controlul robotilor industriali  – legea de control a cuplului calculat ( [11], [16], [26]). 

19. Actionarea electrica a mecanismului de ridicare-coborare a macaralelor si podurilor rulante, [22].  

20. Mecanisme de reglare a vitezei la masini-unelte, [22].  
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